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Relais mit Knppelelement 


Die Erfindung betriffi ein Relais mit Koppelelemen., nach dem Oberbegnff des 
Pa.en.anspruchs 1. Bei derartigen Relais besteh. das Bedurfnis d,e 
Relaisfunktionen zu verdoppeln oder zu verdreifachen um aus 
Ein.ing- einen .Zwiliing" oder .Drilling- zu machen. E,n derates Bedu<f™s 
besteh. vorallem in der Sicherheits.echnik, wo es darauf ankommt ,m 
Fehlerfall zum Beispiel beim Verschmelzen oder Block,eren von Kontakten irnmer 
noch paralleie Kon.ak,e vorhanden sind, welche die Schaltfunktion ubernehmen. 

Ein anderes Bedurfnis iiegt darin, mit mogliohs. wenig Verschaltungsaufwand auf 
magliohst geringem Raum eine Vielzahl von Relaiskon.ak.en -«erzub "ngen. 
Auch hier is. es erforderlich, bes.imm.e eleMrische Funkt.onen des Rela.s- 
Einlings auf den daraus hergestellten Zwiliing zu ubertragen, um erne 
Lrvlsch.e Redundanz zu vermeiden. Beispielsweise is. es ,n d.esem Fall 
er^Zch. daft bei einem Relais-Zwilling alle passive Kon.aktfedern sowoh des 
e^n atauch des anderen Federbox auf dem gleichen eiek.rischen Po«en,,a, 
Toen Man will aber keine VerschaUungen auf einer Schal. P la.,ne rtW 
we^es diese Anforderung erfO,,., sondern die Kon.aMfedern soll.en unm,.e.bar 
elektrisch miteinander verbunden sein. 
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Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde. ein Relais der E.ngangs 
genannten Art so weiter zu bilden, daB ohne Schaltungsaufwand zu e.nem Relais- 
Zwilling Oder einem Relais-Drilling ausgebildet warden kann. 

Zur Losung der gestellten Aufgabe ist das Relais durch die technische Lehre des 
Anspruches 1 gekennzeichnet. 

Wesentliches Merkmal ist, dafs nach der Erfindung ein Koppelelement 
vorgesehen ist. welches mehrere Federbecke mechanisch miteinander topprtL 
Auf diese Weise kann ein Einfach-Relais sohnel, Ober die Verb.ndung m.ttel e.nes 
Koppelelementes zu einem Mehrfach-Relais, z. B. einem Relais-Zwm.ng Oder 
einem Relais-Drilling ausgebildet werden. 

Die schnelle, mechanische Verbindung mittels eines Koppelelementes wird also 
als wesentliches Merkmal der vorliegenden Erfindung beansprucht. 

,n einer Weiterbildung der Erfindung is, es vorgesehen, da 0 das KoPPele'ement 
gleichzeitig auoh die elektrische Durchverbindung zw,schen ^en Fede rbocken n 
sich tragi, so datt also ein aufsenliegender Verschaltungsaufwand (z B. uber e,ne 
Verschaltungsplatine auf der die Relais mit ihren AnschluBstiften aufsrtzen) 
vermieden wird, und dafi mit Hilfe der mechanischen Kopplung des 
Koppelelementes auch gleichzeitig die elektrische Kopplung der zu ^b,nde"den 
Federbocke hergestellt wird. In einer bevorzugten WeiterbUdung der Ertndung it 
es hierbei vorgesehen, dalJ die elektrische Verbindung der miteinander 

rdenden 9 Federb 6 cke aber die passiven Kontaktfedern 
Zweck ist es vorgesehen, daG nicht mehr einzelne, pass.ve Kontaktfedern dem 
ieweiligen Federbock zugeordnet werden. sondern daU eine der be,den 

zugeordnete Doppel-Kon.aktfeder vorgesehen is,, welche aus zwe, 
einzelnen Kontaktfedern besteht. die mittels eines elektrisch Render. 
Verbindungssteges miteinander verbunden sind. Damrt besteht der Vorte I daE 
eine derartige Doppe.kon.aktfeder zun^s, mi, dem Koppelele 
wird und daB dann das Koppelelement so mit den zu verb.ndenden 
verbunden wird. so da tt die eine Feder der Doppelkontaktfeder 
passive Kontakfeder des einen Federbockes bilda,, wahrend eta andere Feder 
der Doppelkontaktfeder, die andere passive Kontaktfeder des anderen 
Federbockes bildet. Beide Kontaktfedern sind hierbei dann aufgmnd ,hre ■ 
elektrischen Verbindung Qber den Verbindungssteg, welcher das Kontaklelemen, 
durchsetzt auf elektrisch gleichem Potential. 


Die hier angegebene Definition von aktiven und passiven Kontaktfedern darf nicht 
schutzrechteinschrankend verstanden werden. Vielmehr liegt es im Rahmen der 
Erfindung, statt der hier beschriebenen passiven Kontaktfedern auch die aktiven 
Kontaktfedern mittels eines Kontaktelementes elektrisch leitend uber ein 
Koppelelement dadurch zu verbinden, dafi auf jeweils einer Seite des 
Koppelelementes die jeweilige, zugeordnete Kontaktfeder angeordnet ist und die 
elektrisch leitfahige Verbindung zwischen diesen Kontaktfedern durch einen 
Vebindungssteg bewerkstelligt wird, der das Koppelelement durchsetzt und mit 
diesem befestigt ist. 

In einer bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung ist es vorgesehen, dalS die 
Koppelung des Kopplungselementes rastend und wieder losbar mit den zu 
verbindenden FederbScken ausgebildet ist. 

In einer anderen Ausgestaltung der Erfindung ist es vorgesehen, daft die 
Kopplung des Koppelelementes mit den Federbocken fest ausgebildet ist. Es 
kann hier beispielsweise eine klebe-, schweifc- oder andere stofflQssige 
Verbindung verwendet werden. 

Ein besonders gedrangter Aufbau ergibt sich dann, wenn die aktiven und 
passiven Kontaktfedern im Winkel von 90° angeordnet sind. 

Zur elektrischen Potentialtrennung zwischen den beiden Federbocken wird im 
ubrigen bevorzugt, wenn das Koppelelement aus einem isolierenden Werkstoff 
besteht und mindestens eine parallel zu den Kontaktreihen des Relais 
verlaufende Trennwand aufweist, an der seitliche Ansatze angeformt sind, welche 
in zugeordneten Aufnahmeoffnungen am jeweiligen Federbock eingreifen. 

Zwischen den seitlichen Ansatzen der Trennwand sind Nuten ausgebildet, welche 
zur Aufnahme der Kontaktfedern geeignet sind. Nachdem andererseits parallel zu 
den Langsachsen der Aufnahmeoffnungen im jeweiligen Federbock zur Stirnseite 
hin geoffnete Schlitze angeordnet sind, konnen dort die passiven Kontaktfedern 
eingeschoben werden. 

Der Erfindungsgegenstand der vorliegenden Erfindung ergibt sich nicht nur aus 
dem Gegenstand der einzelnen Patentanspruche, sondern auch aus der 
Kombination der einzelnen Patentanspruche untereinander. 
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Alle in den Unterlagen, einschlieBlich der Zusammenfassung offenbarten 
Angaben und Merkmale, insbesondere die in den Zeichnungen dargestellte 
raumliche Ausbildung werden als erfindungswesentlich beansprucht, soweit sie 
einzeln oder in Kombination gegenuber dem Stand der Technik neu sind. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand von lediglich einen Ausfuhrungsweg 
darstellenden Zeichnungen naher erlautert. Hierbei gehen aus den Zeichnungen 
und ihrer Beschreibung weitere erfindungswesentliche Merkmale und Vorteile der 
Erfindung hervor. 

Es zeigen: 


Figur 1 : Schematisiert ein Einzel-Relais 

Figur 2: Schematisiert die Kopplung von zwei Einzel-Relais mit einem 
^5 Koppelelement 

Figur 3: Der zusammengebaute Zustand eines Relais-Zwillings 
Figur 4: Eine auseinander gezogene Darstellung im Vergleich zu Figur 3 mit 
Darstellung verschiedener Kontaktfedern 

20 Das Einzel-Relais besteht aus einem Federbock 1 , an dem der Antrieb 5 
angeordnet ist. Auf dem Federbock 1 ist eine aktive Kontaktfeder 2 liegend 
angeordnet, die von einem Betatiger 4 betatigt wird. Stehend im Federbock ist 
eine passive Kontaktfeder 3 jeweils angeordnet. Alle Kontaktsatze sind in emer 
Kontaktreihe 25 angeordnet, wobei die Kontaktsatze voneinander durch 

25 zugeordnete Trennwande 1 2 voneinander getrennt sind. 

Die jeweilige passive Kontaktfeder liegt hierbei an einem gehausefesten 
Anlagesteg 11 an. Das Antriebssystem wird uber, nach unten herausgefuhrte 
Anschlulistifte 6 kontaktiert, ebenso wie die aktiven und passiven Kontaktfedern 
30 2, 3 durch zugeordnete AnschluBstifte 7 nach unten herausgefuhrt sind. 

Wichtig ist nun, dad die eine Stirnseite des Federbocks 1 stirnseitig offene 
Aufnahmeoffnungen 8 aufweist, die zum Eingriff von zugeordneten Ansatzen 16 
eines Koppelementes 14 bestimmt sind. Zwischen den Aufnahmeoffnungen 8 s.nd 
35 Schlitze 9 ausgebildet, in welche die passiven Kontaktfedern 3 von der Stirnseite 
her eingeschoben und dort gehaltert sind. Die Halterung erfolgt hierbei von 
mehrfach abgekropften Nuten 10, so dafi eine gOnstige, stabile Halterung der 
jeweilige Kontaktfeder 3 gewahrleistet ist. 


Mit Hilfe des Koppelelementes 14 soli nun aus dem Relais-Einling nach Figur 1 
ein Relais-Zwilling nach den Figuren 2 bis 4 geschaffen werden. Hierzu ist das 
Koppelelement 14 vorgesehen, welches im wesentlichen aus einem Kunststoffte.l 
besteht, welches eine mittige Trennwand 15 aufweist, deren Hohe etwa der Hohe 
des Federbocks 1,13 entspricht. Von der Trennwand 12 erstrecken sich jewe.ls in 
entgegengesetzten Richtungen die Ansatze 16, die zum Eingriff in die 
zugeordneten Aufnahmeoffnungen 8 der zu verbindenden Federbocke 1,13 
bestimmt sind. 

Die Trennwand 15 bildet im unteren Bereich eine etwa T-formige Gestalt mit 
einem an der Trennwand 1 5 angeformten Quertrager 20, an dessen Unterseite 
Stutzrippen 17 angeordnet sind. Auf diese Weise wird eine gunstige, biegesteife, 
mechanische Verbindung zwischen den zu verbindenden Federbocken 1 ,13 
erreicht, denn gemafi der Darstellung in Figur 3 greift der Quertrager 20 in eine 
zugeordnete, einseitig, offene Rastaufnahme 19 und ist dort mit zugeordneten 
Rastmitteln 1 8 festgelegt. 

Zusatzlich kann eine stofflussige Verbindung des Koppelelementes mit dem 
jeweiligen Federbock 1,13 dadurch erfolgen, daft die sich beruhrenden und 
ineinandergreifenden Teile mit Klebstoff verklebt sind. 

Seitlich an der Trennwand 15 sind noch Abstandsrippen 24 angeordnet, welche 
abstandshaltend fur die zugeordneten Stirnseiten der Aufnahmeoffnungen 8 sind. 
An diesen Abstandrippen 24 legen sich also die Stirnseiten der 
Aufnahmeoffnungen 8 der jeweiligen Federbocke 1,13 an. 

Soil nun uber die mechanische Verbindung derartiger Federbocke 1.13 auch eine 
elektrische Verbindung erfolgen, dann ist erfindungsgemali eine 
Doppelkontaktfeder 21 vorgesehen, wie sie in Figur 4 dargestellt ist. Sie besteht 
aus den vorher genannten passiven Kontaktfedern 3, die mittels eines elektnsch 
leitfahigen Verbindungssteges 22 miteinander verbunden sind. 

Zur Montage wir daher die Doppelkontakfeder 21 in Pfeilrichtung 26 nach oben 
gegen die Unterseite des Koppelelementes 14 geschoben, so dali der 
Verbindungssteg in Eingriff mit den Nuten 23 zwischen den Ansatzen 16 kommt. 

Es wird nun der rechte Federbock 1 in Pfeilrichtung 27 gegen das Koppelelement 
14 geschoben, so dall die rechte Kontaktfeder 3 in den Schlitz 9 am Federbock 1 
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eingeschoben wird und gleichzeitig die Ansatze 16 in die Aufnahmeoffnungen 
am,Federbock eingreifen. 

In analoger Weise erfolgt die Verbindung mit dem gegenuberliegenden 
5 Federbock13. 

Hieraus ist erkennbar, daB nun neben der mechanischen Kopplung der 
Federbocke 1,13 auch eine elektrische Durchverbindung uber die elektrisch 
miteinander verbundenen Kontaktfedern, 3,3 erfolgt ist. Es kann hierdurch 
1 0 wesentlicher Schaltungsaufwand eingespart werden, denn es ist nicht mehr 
notwendig, die Durchverbindung der Kontaktfedern anhand der AnschluBstifte 
uber eine nicht naher dargestellte Schaltplatine zu bewerkstelligen. 


Zeichnungslegende 


1. 

Federbock 

2. 

Kontaktfeder (aktiv) 

3. 

Kontaktfeder (passiv) 

4. 

Betatigen 

5. 

Antrieb 

6. 

AnschlulJstifte 

7. 

AnschlulJstifte 

8. 

Aufnahmeoffnung 

9. 

Schlitz 

10 

Nut 

11 

Anleaesteg 

12. 

Trennwand 

13. 

Federbock 

14. 

Koppelelement 

15. 

Trennwand 

16. 

Ansatz 

17. 

Stutzrippe 

18. 

Rastmittel 

19 

Rastaufnahme 

20. 

Quertrager 

21. 

Doppelkontaktfeder 

22. 

Verbindungssteg 

23. 

Nut 

24. 

Abstandsrippe 

25. 

Kontakreihe 

26. 

Pfeilrichtung 

27. 

Pfeilrichtung 
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Patentanspriiche 


Relais mit Koppelelement bestehend aus mindestens einem Federbock 
(1,13) in dem ein Antrieb (5) angeordnet ist, der uber einen Betatiger (4) 
mindestens eine aktive Kontaktfeder (2) beaufschlagt, die mit mindestens 
einer, im Federbock (1,13) verankerten, passiven Kontakfeder (3) 
zusammen wirkt, dadurch gekennzeichnet, dali mehrere Federbocke 
(1,13) mechanisch mit einem Koppelelement (14) miteinander gekoppelt 
sind. 

Relais nach A1, dadurch gekennzeichnet, da(i mehrere Federbocke (1,13) 
auch elektrisch mit dem Koppelelement (14) miteinander gekoppelt sind. 

Relais nach A1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dali die Koppelung des 
Koppelelementes (14) rastend und wieder losbar ausgebildet ist. 

Relais nach A1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dali die Koppelung des 
Koppelelements (14) fest ausgebildet ist. 

Relais nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dali 
das Koppelelement aus einem isolierenden Werkstoff besteht und 
mindestens eine parallel zu den Kontaktreihen des Relais verlaufende 
Trennwand (12) aufweist, an der seitliche Ansatze (16) angeformt sind, 
welche in zugeordnete Aufnahmeoffnungen (8) am jeweiligen Federbock 
(1,13) eingreifen. 

Relais nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dafi zwischen den 
seitlichen Ansatzen (16) der Trennwand (12) Nuten (23) ausgebildet sind, 
welche zur Aufnahme von Kontaktfedern (3,21) geeignet sind. 

Relais nach einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dafi 
parallel zu den Lingsachsen der Aufnahmeoffnungen (8) im jeweiligen 
Federbock (1.13) zur Stirnseite hin geoffnete Schlitze (9) angeordnet sind, in 
welche die passiven Kontaktfedern (3,21) eingeschoben sind. 


Relais nach einem der Anspruche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dali 
zur elektrischen Verbindung der passiven Kontaktfedern (3) der beiden 
Federbocke (1,13) wenigstens eine Doppelkontaktfeder (21) in die Nuten 
(23) des Koppelelementes (14) einschiebbar ist. 

Relais nach A8, dadurch gekennzeichnet, dad die elektrische Kopplung 
der Kontaktfedern (3) der beiden Federbocke (1 ,13) dadurch erfolgt, dafl 
zunachst mindestens eine Doppelkontaktfeder (21) mit dem Koppelelement 
(14) verbunden wird und daft dann das Koppelelement mit den Federbocken 
zusammengesteckt wird. 

Relais nach einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daft 
die aktive und die passive Kontaktfeder im Winkel von 90° zueinander 
angeordnet sind. 
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Zusammenfassung 


5 Ein Relais mit Koppelelement besteht aus mindestens einem Federbock mit einer 
aktiven und einer passiven Kontaktfeder. Um mehrere derartige Relais 
mechanisch miteinander zu koppeln, ist ein Koppelelement vorgesehen, welches 
steckbar mit den jeweiligen Federbocken der Relais verbindbar ist, um aus einem 
Relais-Einling ein Zwilling zu schaffen. 
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Soil neben der mechanischen Kopplung auch eine elektrische Kopplung 
stattfinden, dann ist vorgesehen, dali mindestens eine Doppelkontaktfeder 
vorhanden ist, dessen eine Teil der Kontaktfeder dem einen Federbock und 
dessen andere Teil der Kontaktfeder dem gegenuberliegenden Federbock 
15 zugeordnet ist und die beiden Kontaktfedern uber einen elektrisch leitendenden 
Verbindungssteg durch das Koppelelement verbunden sind. 
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